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Lerneinheit		SPS-Programmbeispiel
		Ramp up / down
		





Inhaltsübersicht
		Bedienen von Programmier- und Steuergeräten
		Erstellen von Symboltabelle, Funktionsplan
		oder Anweisungsliste
		Steuerungsprogramm eingeben, in Betrieb
		nehmen und dokumentieren
		
		Rampensteuerung einer Anlage
		




		
Aufgabe
Der Steuerungsablauf für eine Rampensteuerung soll mit einer speicherprogrammierbaren Steuerung realisiert werden.

Erstellen Sie:	Symbolik, Funktionsplan oder Anweisungsliste.

Testen Sie anschließend das Ergebniss in der CPU und präsentieren Sie dieses.


Funktions- und Problembeschreibung

Eine Arbeitsmaschine soll über einen EIN Taster gestartet werden.
Nach betätigen des Starttasters muss die Maschine auf einen durch ein Poti an einem Analogeingang vorgewählten digitalwert der zwischen 0…100% liegen kann in maximal 10 s hochbeschleunigen. 
Der Stop Taster zum anhalten der Anlage hat vorrang.

Beisp: Wenn das Poti auf 50% eingestellt wurde muss die Maschine innerhalb 5s die 50% der maximalen Geschwindigkeit erreicht haben.

Wenn während des Betriebes der Anlage das Poti nach oben oder nach unten verstellt wird muss die Maschinengeschwindigkeit dem Poti folgen.

Wird die Anlage über den Austaster ausgeschaltet fährt diese in der gleichen Zeit wie beim beschleunigen zurück bis der Wert 0 erreicht wird.

Die beiden Taster Anage AUS und EIN sind Leuchtmeldertaster mit folgender Funktion:
Maschine aus ML AUS (RD) leuchtet, Maschine wird eingeschaltet ML EIN (GN) leuchtet. Wird der Austatser betätigt verzögert die Anlage bis auf n = 0 die ML EIN (GN) blinkt während dieser Verzögerungsphase.

Einrichtbetrieb: Im Einrichtbetrieb funktioniert die Analge gleich dem Automatikbetrieb lediglich die Enddrehzahl befindet sich immer bei 50% der Normaldrehzahl.
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