Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Lerneinheit SPS-Programm
Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Inhaltstibersicht

Bedienen von Programmier- und
Steuergeraten

Erstellen von Symboltabelle, Funktions-
plan oder Anweisungsliste
Steuerungsprogramme eingeben, in
Betrieb nehmen und dokumentieren

Aufgabe: Automatische Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben.
Anlaufreihenfolge Band 1-3 zur Bestickung des Bandes
Auslaufreihenfolge Band 3-1 zum leerfahren des Bandes
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Aufgabenbeschreibung:

Anlauf:

Durch Betatigung von S2 ,Automatik EIN“ wird das Band 1 unmittelbar eingeschaltet.
Band 1 startet eine Wartezeit.

Nach dieser Zeitverzégerung wird Band 2 in Betrieb gesetzt.

Nach einer erneuten Zeitverzogerung wird Band 3 eingeschaltet.

Laufen alle drei Bander wird dies an der Meldeleuchte H1 signalisiert.

Auslauf:
Bei Betatigung des Tasters S1 ,Automatik AUS* wird Band 3 sofort und die Bander 2 und 1
mit je einer Nachlaufzeit zum leerfahren der Bander, ausgeschaltet.

Storung:

Durch die Motorschutzrelais F1, F2 und F3 welche im Fehlerfall ansprechne erfolgt eine so-
fortige Abschaltung aller Bander.

Diese Storung wird an der Meldeleuchte H2 ,Stérung® mit einer Blinkfrequenz von 1Hz ange-
zeigt.

Diese Storung kann erst nach dem resetten des entsprechenden Relais quittiert werden.

Anlagenubersicht:

oiiiiiolesiiofesiiiiie

Band 1 Band 2 Band 3
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Programmstruktur:

FC1

OB1

FC2

FC3

Programmlogik

Zeitfunktionen

Ausgangszuweisungen
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Symbolik:
Symbol Adress £ | Datentyp Kommentar
-M1 Band 1 A 40 BOOL Band 1
-M2 Band 2 A 449 BOOL Band 2
-M3 Band 3 A 432 BOOL Band 3
A 43 A 43 BOOL
A 44 A 44 BOOL
A 45 A 45 BOOL
-H1 Betrieb A 48 BOOL
-H2 Stidrung A 47 BOOL Stérung
-51 AUTO AUS E 0.0 BOOL Automatik AUS
-52 AUTO EIN E 0.1 BOOL Automatik EIN
-F1 MKS Band -1 E 0.2 BOOL Motorschutzrelais Band 1
-F2 MNS Band 2 E 0.3 BOOL Motorschutzrelais Band 2
-F3 MNS Band 3 E 0.4 BOOL Motorschutzrelais Band 3
E 05 E 05 BOOL
E 06 E 06 BOOL
-53 Reset E i BOOL Reset Storung
Programmiogik FC 1 FC 1
Zeitfunktionen FC 2 FC 2
Ausgangszuweisungean FC 3 FC 3
HW_Band_1 M 0.0 BOOL
HW_Band_2 M 0.1 BOOL
HW_Band_3 M 02 BOOL
HWM_Automatik M 0.3 BOOL
HK_Stdrung M 0.4 BOOL
MH_alle Bénder Ein M 05 BOOL
HW_Anlage in Anlauf M 0.6 BOOL
HM Anlage in Auglauf M 0.7 BOOL
immer low M 100 BOOL immer low
immer high M 101 BOOL immer high
HW_Restart M 907 BOOL
Takt 0,1& (10Hz) M 100.0 BOOL Takt 0,12 (10Hz)
Takt 0,22 (5H=z) M 1001 BOOL Takt 0,2z (5Hz)
Takt 0 4= (2,5H=z) M 1002 BOOL Takt 0 4=z (2,5Hz)
Takt 0,58 (2H=z) M 1003 BOOL Takt 0,58 (2H=z)
Takt 0,82 (1,25Hz) M 1004 BOOL Takt 0,8z (1,25Hz)
Takt 15 (1Hz) M 1005 BOOL Takt 1= (1Hz}
Takt 1,62 (0,625Hz) M 1006 BOOL Takt 1,65 (0,625Hz)
Takt 25 (0,5H=z) M 1007 BOOL Takt 2s (0,5Hz)
CvCL_EXC o 1 o 1 Cyecle Execution
Anlaufverz_Band 2 T 1 TIMER
Anlaufverz_Band 3 T 2 TIMER
Auslaufverz_Band 2 T 3 TIMER
Auslaufverz_Band 3 T 4 TIMER
Zeit fuer Restart Impulz T 99 TIMER
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Prog rammstruktur:

Objektname | Symbolizcher Mame

OB Cv'CL_ExC

LFOBT00

iFFC Prograrmmilogik.

FFC2 Zeitfunktionen

FFC3 Auzgangzzumelzungen
OB1

0Bl : "Main Program Sweep (Cycle)™

Eommentar:

= m: Hilfsmerker immer low/high

CLE setzt das VEE auf den Signalzustand ™0"
SET zetzt das VEE auf den Signalzustand ™1™

CLR
"immer low™ M10.0 — dimmer low

I oy
]
]

"immer high"™ M10.1 —-— immer hi

B Metzwerk 2 : Richtimpulsmerker

Nach dem STOP ==» BUN Ubergang der CEU (0B100) wird der Richtimpulsmerker
"Richtimpuls &nlsuf™ (MO0.2) filr eine bestimmte Zeit gesetzt.
Mit diesem Merker kinnen z_.B. Anlaufzustinde iiberbriickt werden.

u "HM Restart" M35 .7
L S5Tg1s

S5E "Zeit fuer Bestart Impuls™

o "Zeit fuer Bestart Impuls™

12} "HM Reatart™ 7

E Metzwerk 2 : Titel:

"Programmlogik™

 —EN ENO

E Hetzwerk 4 : Titel:

—rm
Bt

"Zeitfunktionen™

_ —EN ENO

BH Hetzwerk 5 : Titel:
FC3
"Busgangszuweisungen"

— EN ENO
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

FC1:

FCl : Programmlogik

[Eormentaxr:

£ AP o) vautomeciye £ AUS

&
EIN" = MO_3
"HM Rutomatik™
MO_7 SR
"HM Enlage in Buslauf" - )
&
51 AUTO AUS" =0
MO._& ==1
"HM Znlage in Anlauf" —{
MO_4
"HM_Stérung" —
M95_7
"HM Restart" = = Q-
[ Netzwerk 2 : HM Enlage befindet sich in der Anlsufphase
&
"HM_Band_Z" =
MO_Z ==1
"HM_Band_3" = MO_&
"HM Anlage in Anlauf™
SR
MO_3
"HM Rutomatik" — 5
M95_7
"HM Restart" =—— = Q
[ Netzwerk 3 : HM Znlage befindet sich in der RBuslaufphase
&
"HM Band 1" —}
MO._1
"HM_Band_2" =0
==1
"HM_Band_3" = M0 _7
"HM Anlage in Auslsuf"™
MO_4 SR
"HM Stdrung” — -3
"HM Automatik™ =0 5
M95_7
"HM Restart" =—— B Q
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

Bl Netzwerk 4 : "MH zlle BiZnder Ein"

"HM Band 1" —

"HM Band 2" —

Ender Ein"
SR

"HM Band 3" — s

"HM Band_ 1" =}

"HM Band 3" =L}

4
"HM Stérung" —

M99 _7

"HM Restart" — R Qr

B Netzwerk 5: "HM Band 1" EIN

=1
MO_3
"HM_Butomatik"™ ={} MO_0O
"HM Band_1"
MO_4 ER
"HM_Stdrung” =— MO_3
"HM Automatik” —5

M99_7

"HM Restart” =—— = Q

B Netzwerk 6: "HM Band 2" EIN

M0_0
"HM Band 1" — MO_1

"HM Band 2"
T SR

"Anlaufverz_Band 2" — —E

I3
"huslaufverz_ Band 2" =—

"HM Restart” =—— p— R Q-

El Netzwerk 7 : "HM Band 3" EIN

"HM_Band_Z" = Mo _z
"HM_Band_3"
T2 SR

"Anlaufverz_Band 3" — —s

T4

"Auslaufverz_Band 3" —

MO_4

"HM_Stdrung" —

"HM Restart” =—— p— R Q-

[ Netzwerk 8 : Stérung Motorschutz Band 1 - 3

=1

-F1 MMS Band -1" =}

M0_4

"HM Stdrung”
Band 3 SR

"-F3 MM5 Band 3" =0 p—3

g
-53 Reset" —

"HM Restart” =—— p— R Q
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Transportbandsteuerung mit 3 Antrieben

FC2:

FCZ2 : Zeitfunktionen
Eommentar:
E‘w: Zeit zentral auf Timer rangieren
MOVE
. —EN FZeit
OUT ==fZeit
S5TE15 — IN
ENO
E Hetzwerk 2 : "Einschaltverzigerung Band zZ"

"Anlaufverz_Band 2

S_EVERZ
"HM Band_1" — 5
§Zeit DUAL
fZeit =—THW
DEZ
MD_3
"HM Rutcmatik"™ =0 R Q
B Hetzwerk 3 : "Einschaltverzdgerung Band 3"
Iz
"Anlaufwverz Band 3"
5_EVERZ
MO_1
"HM Band_ 2" =5
§Zeit DUAL
§Zeit =——THW
DEZ
3
HM Automatik™ =R Q
E Netzwerk 4 : "Russchaltverzbégerung Band 2"
&
MO _0
"HM Band 1" =0 Iz
"Auslaufverz_Band Z"
MO _7 5_SEVERZ
"HM Enlage in Auslauf"™ =— b=}
§Zeit
=1 gZeit =——TW
M99 _7
"HM Restart" =
MO_4 DULAL p=—
"HM Storung" =—
DEZ [—
MO_5
"MH_zlle Bénder Ein" =0 B -
E Netzwerk 5 : "Russchaltverzégerung Band 1"
&
MO_1
"HM Band_ 2" =0 T4
"Auslaufwerz_Band 3"
MO _7 5_SEVERZ
"HM Znlage in Auslzuf" =— b=}
§Zeit
=1 gZeit =——TW
M93_7
DULAL p=—
"HM Stirung’ =—
DEZ [—
MO_5
"MH_zlle Bénder Ein" =0 B -
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FC3:

FC3 : busgangszuwelsungen

Fommentar:

24 _0

& "-M1 Band 1"

MO 0 -

"HM Band 1" =

B Hetzwerk 2 : Band 2

and 2

]

& "-MZ Band 2"
MO_1 =
"HM Band 2" —
B HMetzwerk 3 : Band 3
B4 _Z
Band 3
E "-M3 Band 3"
MO _Z =
"HM Band 3" —
B Metzwerk 4 : ML 2lle 3 Binder sind EIN
&
HO_O
"HM Band 1" =
MO_1
"HM Band 2" =— -1
"-Hl Betrieb"™
MO _Z =
"HM Band 3" = —

B HMetzwerk 5 : ML Stdrung

&
M100_5
"Takt 1z (1Hz) " = Storung
"-HZ Storung"
HMO_4 =
"HM Stérung” =— —
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